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Asunto: acta de junta de aclaraciones

En la ciudad de Chihuahua, siendo las 10:00 horas del dia 23 de junio de 2026, se reuinen

en la sala de juntas de rectoria de la Universidad Tecnoldgica de Chihuahua, ubicada en

Ave. Montes Americanos No. 9501, sector 35, C.P. 31216, de esta ciudad de Chihuahua, N
Chihuahua, los integrantes del Comité de Adquisiciones, Arrendamientos y Servicios, \ﬂ
de la Universidad Tecnolégica de Chihuahua. Asi mismo se encuentran presentes el \\
Ing. Juan Luis Flores Barragan, Director de Mecatrénica y Energias Renovables, como - \
area técnica y el Lic. Lazaro Anchondo Tallavas, en representacion del Titular del Organo N \\ /
Interno de Control, quien asiste como observador. A N

Se hace constar que se encuentran los siguientes licitantes:

Empresa Representante
Proveedora Industrial Mévill de Chihuahua, | Cesar Noe Villalobos Pérez
S.A deC.V.
Deneva Chihuahua, S.A. de C.V. Ever Alejandro Alvarez Estrada

Acto seguido se da inicio a la junta de aclaraciones de la licitacion publica presencial
numero UTCH/LPE/03/2026, relatva a EQUIPO ESPECIALIZADO (CENTRO DE
ROBOTICA) PARA LA UNIVERSIDAD TECNOLOGICA DE CHIHUAHUA, dand S8,
respuesta en los siguientes términos: &/

A) Proveedora Industrial Movill de Chihuahua, S.A. de C.V.

1. Controlador del Robot colaborativo: ¥
¢Podrian confirmar si el controlador del robot colaborativo debera estar integrado en g
un gabinete de grado industrial que incluya sistema de ventilacién forzada, puertos de e
comunicacion RJ45 y un desconectador eléctrico principal? U

R. Si, el controlador del robot colaborativo debera estar integrado en un gabinete de
grado industrial gque incluya sistema de ventilacion forzada, puertos de comunicacion
RJ45 y un desconectador gléctrico principal.

2: Protocolos de comunicacion robot colaborativo;
Ademas de los protocolos de comunicacion especificados en las bases técnicas, ¢es
requisito que el robot colaborativo cuente con soporte nativo para el protocolo
PROFINET? En caso afirmativo, favor de indicar si debera incluirse como
funcionalidad estandar o mediante licencia/opcién adicional.

R. Si, el robot colaborativo debe contar con soporte nativo para el protocol
PROFINET, como funcionalidad estandar.

3. Conectividad en la muieca del robot colaborativo;
¢Es un requisito que el robot colaborativo disponga de un puerto de conexién
integrado en el Ultimo eje (mufieca) para la conexion directa de grippers y dispositivos
periféricos? Asimismo, ;dicho puerto debera soportar comunicacion RS485 y/o
Modbus RTU de forma nativa?
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R. Si, el robot colaborativo debe disponer de un puerto de conexion integrado en el
ultimo eje (mufieca) para la conexion directa de grippers y dispositivos periféricos,
debiendo soportar comunicacion RS485 y/o Modbus RTU de forma nativa,

4, Zonas de interferencia configurables robot colaborativo:
Respecto a las funciones de seguridad y gestién de espacio de trabajo, ¢podrian
indicar la cantidad minima de zonas de interferencia configurables que debera
soportar cada robot colaborativo? Asimismo, agradeceremos especificar si estas
zonas deben ser de tipo volumétrico, por ejes 0 ambas modalidades.

R. Si, el robot colaborativo debe soportar minimo 16 zonas de interferencia
configurables, de preferencia por ambas modalidades., volumétrico ¥ por ejes.

5.  Alimentacién en  herramienta (Tool I/0) robot colaborativo;
¢Podrian confirmar cudl es la capacidad minima de corriente disponible en el puerto
de alimentacion del efector final (Tool I/O) del robot colaborativo?

R. Si, el robot colaborativo debe contar con un minimo de 2 amperes disponible ¢~ _}'
en el puerto de alimentacion del efector final. &/

6. Capacidad de carga efectiva robot colaborativo:

¢Podrian confirmar que la capacidad de carga de cada robot colaborativo es de 3 y 6 [
kg respectivamente en base a su requerimiento técnico? 7

R. Los robots colaborativos se solicitaron dos de 3 kg v dos de 6 kg.

Se hace constar que la presente es la Gltima junta de aclaraciones de la licitacion publica
presencial nimero UTCH/LPE/03/2026, relativa a adquisicion de equipo especializado
(centro de robética) para la universidad tecnolédgica de chihuahua.

No habiendo mas preguntas, dudas o aclaraciones se da por terminada la presente
reunion; en el entendido que los acuerdos tomados o derivados de la misma tienen el
caracter de obligatorio aun y cuando no hayan asistido; lo anterior con fundamento en el
articulo 57 de la Ley de Adquisiciones, Arrendamientos y Contratacién de Servicios del
Estado de Chihuahua y firman para su constancia los que en ella intervienen.

COMITE DE ADQUISICIONES,
ARRENDAMIENTOS Y SERVICIOS DE LA
UNIVERSIDAD TECNOLOGICA DE CHIHUAHUA




Dependencia: Universidad Tecnolégica de
Chihuahua.
u :H gnlgfrﬁldaﬁd TECHOIGQIC& Procedimiento: UTCI?[LPE/OS/ZOZG
, e Chihuahua

LIC. SANDMES CHAVEZ

SAL
SUPLENTE DE LA
MPsC. SUSANA IVONNE BUENO
CARLOS
VOCAL

L\.C{_ Mo

LIC. CARLOS CARBA¢ lBARW
=N A]
P

DRO DELGADO
TECNICO

POR PARTE DE LOS LICITANTES ASISTENTES

ﬂ.‘-
Empresa Repre§e\ te

Proveedora Industrial Movil de Chihuahua,
S A . deC.V.
Cesar Noe V algbos rez

Deneva Chihuahua, S.A. de C.V. \
z f/l/a W ¢ a,

Ever Alejandro Alvarez Estrada .

LAS FIRMAS QUE ANTECEDEN CORRESPONDEN AL ACTA DE JUNTA DE ACLARACIONES DE LA LICITACION
PUBLICA PRESENCIAL NUMERO UTCHILPE/03/2026, RELATIVA A EQUIPO ESPECIALIZADO (CENTRO DE
ROBOTICA) PARA LA UNIVERSIDAD TECNOLOGICA DE CHIHUAHUA.
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